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@ Dlsposltlf de commande des fonctions d'une montre permettant Paffichage de retat d'au molns une des fonctlons 
commandoes. 



@ Mecanisme de commande des fonctions d'une montre 
analogique permettant Taffichage de I'etat d'eau moins une des 
fonctions. 

II comprend un disque 16 d'affichage des etats; un Ievier 8 
articule sur la tirette 6 et sur lequel agit un bouton-poussoir 1 8; un 
ciiquet 1 0 articule a t'extremite du Ievier 8: une roue 1 2 engrenant 
avec la roue 14 qui porte le disque 16. Pour une position de la 
tirette 6, to poussoir 18 deplace le Ievier 8 de telle fagon que le 
ciiquet lOprovoque ^rotation de la roue 1 2 et de I'indicateur 1 6. 
^ Pour les autres positions le poussoir 18 est sans etfet. • 
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GD/ek 



D1SPOS1TIF DE COMMANDE PES FONCTIONS P'UNE MONTRE 
PERMETTANT L'AFFICHACE DE L'ETAT P'AU MOINS UNE 
PES FONCTIONS COMMANDEES 

La presente invention a pour objet un dispositif de commande 
des fonctions d ! une montre analogique permettant I'affichage de 
I'Otat d'au moins une des fonctions commandoes. 

De fagon plus precise, le dispositif de commande selon IMn- 
5 vention est du type comprenant une tige pouvant prendre par 
rapport au bati de la montre plusieurs positions axiales pour com- 
mander plusieurs fonctions de la montre et une piece mont6e 
pivotante par rapport au bati et entrainSe par la tige. Oe tels 
dispositifs de commande sont bien connus. lis comportent le plus 

10 souvent un pignon coulant mont6 sur la tige et dont les positions 
sont commandoes par la cooperation d'une premiere piece appe!6e 
g§n6ralement tirette et d'une deuxieme piece appelOe generalement 
bascule agissant sur le pignon coulant, Le pignon coulant, selon sa 
position, agit sur diff6rents organes qui permettent de commander 

15 diffOrentes fonctions de la montre. Classiquement, notamment dans 
le cas de montres analogiques comportant un moteur Olectrique, ces 
fonctions sont la correction des heures et le changement de fuseau 
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horaire, ainsi que la correction de Paffichage des quantiemes et des 
jours de la semaine. 

Lorsque la montre comporte ces seules fonctions, Putilisateur 
peut controler, simplement en regardant le cadran de la montre, 
5 que la fonction a 6t6 convenablement commandee. Cela lui est indi- 
que par la position des aiguilles ou par la position du disque des 
quantiemes ou des jours de la semaine. Lorsque la montre analogi- 
que comporte une autre fonction telle qu'une fonction r£veil par 
exemple, la montre ne comporte pas a priori d'elements permettant 

10 Paffichage de M6tat de cette fonction. La mise en oeuvre de cette 
fonction n^cessite la possibility dMndiquer si fa fonction reveil est 
encfenchSe ou non, et dans le cas ou la fonction reveil est enclen- 
ch6e, si I f on a se!ectionn6 une heure de reveil comprise entre 0 et 
12 heures ou au contraire une heure de reveil comprise entre 12 et 

15 24 heures. Dans le cas des montres a affichage digital, ce retour 
d 1 informations ne pose pas de probleme puisqu'il est aise de pr6voir 
sur la cellule d'affichage un element informant Putilisateur de Petat 
de la fonction selectionnee et en particulier de la fonction reveil- 
Pour resoudre ce probleme dans le cas des montres a affichage 

20 analogique, un premier objet de Pinvention est de fournir un dispo- 
sitif de commande des fonctions d'une montre et notamment de la 
fonction r6veil qui permette Paffichage de Petat d'au moins une des 
fonctions commandees et en particulier de cette fonction reveil. 

Un deuxieme objet de Pinvention est de fournir un tel dispositif 

25 qui soit aussi simple et fiable que possible et qui soit compatible 
avec un dispositif de commande a tige et pignon coulant de type 
classique. 
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Pour atteindre ce but, le dispositif de commande selon Pin- 
vention comprend : 

un organe de renvoi, par exemple une roue mont§e tournan- 
te sur un axe Ii6 au bati de la montre, pour entralner un indicateur 
5 des 6tats de la fonction commandee; 

un m6canisme cooperant avec la piece montee pivotante et 
entratn6e par la tige, c'est-a-dire la tirette, pour etre amen6 dans 
differentes positions par ladite piece et comportant une extr6mit6 
pour coop6rer avec la roue ou plus g6n6ralement Porgane de renvoi; 
10 et 

un poussoir pr6sentant une position de repos et une posi- 
tion active. 

En position active, le poussoir coopere avec le m6canisme. 
L'action sur le poussoir entrame, par Pinterm6diaire du m6canisme, 

15 une rotation de la roue d'un angle donn6 ou plus g6n6ralement par 
un d6placement de Porgane de renvoi lorsque la tige est dans une 
position pr6d6termin£e par exemple la position de commande du 
r6veil. Lorsque la tige est dans une autre position, Pextr6mit6 du 
m6canisme n'entraTne aucune rotation de la roue ou d£placement de 

20 Porgane de renvoi. 

De preference, I'organe de renvoi commande 6galement un 
ensemble de commande de Petat de la fonction commands par la 
position de la tige. 

De toute facon, Pinvention sera mieux comprise a la lecture de 

25 la description qui suit d ! un mode de realisation de Pinvention donne 
a titre d'exemple non limitatif. La description se r6fere aux figures 
annexees sur lesquelles : 
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la figure 1 est une vue simplifiee d'un mode de realisation 
du dispositif de commande qui en montre les differents organes 
mecaniques; 

la figure 2 est une vue de dessus du mScanisme lorsque la 
5 tige est dans la position de commande de la fonction reveil; 

la figure 3 montre le merne mecanisme lorsque la tige est 
dans une autre position; 

la figure 4 est une vue partielle montrant IMndicateur de 
P6tat de la fonction reveil; 
10 la figure 5 est une vue partielle de dessous montrant les 

differents contacts 6Iectriques lies au dispositif de commande; 

la figure 5a montre une came de commande de contacts 
6Iectriques assoctee a IMndicateur d'etat; et 

la figure 5b est un tableau donnant Petat des contacts en 
15 fonction de la position de la came de la. figure 5a. 

La description qui suit se r6fere plus particulierement au cas de 
la montre a affichage analogique commandee par un moteur et 
comportant une fonction r6veil qui est decrite et revendiqude dans 
la demande de brevet europeen no 80.200.937.3 pour "Montre 
20 6lectronique a moteur pas-a-pas et circuit d'alarme" depos6 au nom 
de la demanderesse. II va cependant de sol que le dispositif de 
commande objet de ^invention s'appliquerait au cas d'autres montres 
et pour I'affichage de l ! 6tat d ! une autre fonction que la fonction 
r6veil. II va egalement de soi que ^introduction de I'heure de reveil 
25 pourrait se faire diff6remment de la fagon dont cela est prevu dans 
la demande de brevet europeen. 

La figure 1 montre sous une forme simplifiee le dispositif de 
commande selon un mode prefere de realisation. Le dispositif de 
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commande comprend essentiellement la tige de commande 2 montee 
coulissante dans la paroi 4 de la boite de montre, la tirette 6 en- 
traTn6e par la tige 2, un m6canisme constitu6 essentiellement par le 
levier 8 a Pextr§mit6 duquel est mont6 le cliquet 10 et une roue 
5 dent6e 12 avec laquelle peut coop§rer le cliquet. La roue 12 engrene 
avec la roue 14 sur lequel est mont6 le disque indicateur 16 des 
6tats de la fonction r6veil. Les roues 12 et 14 forment un organe de 
renvoi entre le mScanisme et I'indicateur d'Stats 16. 

Enfin, un poussoir 18 peut agir sur le levier 8 pour modifier la 

10 position de celui-ci ainsi que celle du cliquet 10 qui lui est assocte. 

Plus pr6cis6ment, comme cela est bien connu, la tirette 6 est 
mont6e pivotante autour d f un axe fixe 6a et le plot de tirette 6b est 
engag6 dans une gorge 2a de la tige de commande d. Ainsi les 
displacements axiaux de la tige 2, qui peuvent par exemple prendre 

15 trois positions diff6rentes, sont convertis en un mouvement de 
rotation de la tirette 6 autour de son axe de tirette 6a , alors que 
les mouvements de rotation de la tige 2 sont sans effet sur la 
position de la tirette 6. 

Une premiere extr6mit6 du levier 8 comporte un axe 8a qui 

20 p6netre dans un al6sage correspondent 6c de la tirette. La deuxieme 
extn§mit6 du levier 8 est munie d'un deuxieme axe 8b qui penetre 
dans un al6sage correspondant 10a du cliquet 10. Le levier 8 com- 
porte sur sa tranche une premiere portee 8c sur laquelle peut agir 
I'extr^mite 18a du poussoir et une deuxieme portee 8d sur laquelle 

25 agit ! f extremit6 20a d'un ressort de rappel 20. Ce ressort de rappel 
en forme de lame est fixe sur le bati du mouvement, par exemple 
par la vis 20b et le pied 20c. L'extr^mite 20a du ressort de rappel 
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20 est dispos§e de telle maniere qu'elle agisse sensiblement en face 
de la zone d f action du poussoir 18 sur le levier 8. 

Le cliquet 10 comporte, a son extremity opposee a celle qui 
comprend Passage 10a, une extremity active 10b qui peut cooperer 

5 avec des dents 12b de la roue 12. Dans la rdgion mediane du cli- 
quet 10 se trouve un ergot 10c. Uergot 10c est guide en translation 
par une glissiere 24 ddfinie par une piece de maintien 22. La glis- 
siere 24, plus pr6cisement, est limitee par un bord 22a de la piece 
de maintien 22 et par une portion 22b de cette piece de maintien 

10 formant une lame 6Iastique. Uergot 10c est done assujetti a se 
deplacer en translation selon la glissiere 24. 

La figure 4 montre un mode possible de realisation du disque 16 
indicateur des 6tats de la fonction r6veil. Sur ce disque sont portSs 
quatre groupes identiques de trois indications, respectivement AM, 

15 PM et OFF qui correspondent a Vindication que la fonction reveil est 
enclench^e pour Pheure correspondant a la premiere partie de la 
journ6e affich6e, que la fonction reveil est enclench6e pour Pheure 
correspondant a la seconde partie de la journee affichee et enfin, 
que la fonction r6veil n'est pas enclenchee. Les differentes mentions 

20 port6es sur le disque 16 dfefilent derriere un guichet 26 menage 
dans le cadran de la montre. 

Si Pon se reporte a nouveau a la figure 1 r on voit que le 
cliquet 10 peut engr6ner avec la roue 12 qui est montee pivotante 
autour de Paxe fixe 12a. La roue 12 comporte six dents 12b et 

25 engrene avec la roue 14 qui en comporte douze # la roue 14 etant 
solidaire en rotation du disque 16. On comprend done des a present 
qu'a chaque action du cliquet 10 sur la roue 12, celle-ci avance 
d'un sixieme de tour. II en resulte que la roue 14 avance d'un 
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douzieme de tour et que le disque indicateur avance £galement d'un 
douzieme de tour. En consequence, a chaque action du cliquet, le 
disque indicateur progresse d'un angle correspondant au secteur 
assocte 3 chaque mention Iitterale 6crite sur le disque 16 et il y est 
5 maitenu par le sautoir 17. 

La figure 2 illustre le fonctionnement du dispositif de commande 
lorsque la tige de commande 2 est dans la position correspondant 3 
ia fonction r6veil. La position de la tige fixe la position de la tirette 
6 et done de Paxe de pivotement 6 . Lorsque le poussoir 18 est au 

10 repos, c'est~£-dire en position sortie, la position du levier 8 est 
parfaitement d6finie, d'une part par la position de Paxe de pivote- 
ment 6 c et, d'autre part, par le fait que le levier est applique 
contre Pextr6mite active 18a du poussoir 18 par le ressort de rappel 
20. En consequence, la position de Paxe de pivotement 8b est 

15 6galement parfaitement d6finie. II en r6sulte aussi que la position de 
Pergot 10c dans la glissidre 24 est egalement parfaitement definie. II 
s'en suit que la position globale du cliquet 10 et en particulier de 
son extr6mite active 10b est parfaitement definie. Comme le montre 
la figure 2, Pextr6mit6 10b est log6e entre deux dents cons6cutives 

20 12b de la roue 12, sans toutefois agir sur ce!le-ci. Sur la figure 2, 
ces positions de repos sont en traits pleins. 

Lorsque Putilisateur enfonce le bouton-poussoir 18, Pextremite 
18a de ce bouton-poussoir provoque Pabaissement du levier 8 grace 
a la deformation du ressort de rappel 20. L'axe de pivotement 8b 

25 d£crit done un cercle autour de Paxe de pivotement 6^. L'ergot 10c 
du cliquet 10 reste guide dans la glissiere. L f extremit6 active 10b 
du cliquet se deplace, entrainant la rotation de la roue 12 d'un 
sixieme de tour. La figure 2 montre la position finale du levier 8 et 
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du cliquet 10 qui sont r6presentes en pointing. Lorsque Putilisateur 
relache sa pression sur le poussoir 18, le levier 8 et le cliquet 10 
reprennent leur position initiale sans agir sur la roue 12 grace au 
sautoir 17. 

5 La figure 3 illustre le fonctionnement du dispositif de commande 

dans le cas ou la tige de commande de celui-ci n'est pas dans la 
position r6veil. Les differentes pieces du mecanisme sont represen- 
tees en traits pleins dans leur position initiale. Dans cette position 
initiale, le levier 8 est toujours plaqu6 contre Pextremite 18a du 

10 poussoir 18 par Pinterm6diaire du ressort de rappel 20. Du fait de 
la position de la tige 2, la position de Paxe de pivotement 6 c est 
modifi^e. II en va done de meme pour Paxe de pivotement 8b du 
cliquet 10. L'ergot 10c 6tant toujours emprisonne dans la glissiere 
24, il en r6sulte que Pextremite active 10b du cliquet 10 n'est pas 

15 introduite entre les dents 12b de la roue 12. Lorsque Putilisateur 
enfonce le poussoir 18, le levier 8 pivote autour de Paxe 6c. Cela 
tend a ^carter encore plus Pextr6mit6 active 10b du cliquet 10 par 
rapport a la roue 12. Durant toute la course du poussoir, le cliquet 
n'agit done pas sur la roue 12. En consequence, la position de 

20 Pindicateur d'6tat de la fonction n'est pas modifte. II en serait de 
meme si on plagait la tige 2 dans une nouvelle position ne corres- 
pondant pas a la fonction r6veil. II faut cependant comprendre que 
ce qui importe est qu'une action sur le poussoir 18 ne provoque le 
pivotement d'un pas de Pindicateur d'etat de la fonction que pour 

25 une seule position de la tige. II serait envisageable que cette po- 
. sftion ne soit pas la position de r6veil mais une position corres- 
pondent a la commande d ! une autre fonction de la montre. 
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Jusqu'ici, il a settlement 6t6 d6crit le fonctionnement m6canique 
du dispositif de commande. Ce fonctionnement m£canique permet 
Paffichage de I'etat de la fonction et en particulier de la fonction 
r6veil. II va cependant de soi que les instructions correspondant 3 

5 ces 6tats doivent etre transmises a la montre pour modifier la mise 
en oeuvre de la fonction r6veil. Pour d6crire cette partie 61ectrique 
ou ensemble de commande de l ! 6tat de la fonction, il est n6cessaire 
de faire succinctement quelques rappels sur la montre d§crite dans 
la demande de brevet europ6en rappe!6e pr6c6demment. 

10 Dans cette montre, I'heure de r6veil est introduite grace 3 un 
mobile qui est mis en rotation par la rotation de la tige de comman- 
de 2 lorsque celle-ci est dans la position n§veil. Un systeme de 
d6tecteur incr6mente un compteur auxiliaire d'un nombre d'impul- 
sions qui correspond 3 la rotation des aiguilles pour amener cel- 

15 les-ci a I'heure de r6veil. Le contenu de ce compteur peut etre 
charg6 dans une m6moire auxiliaire. Le contenu de cette m6moire 
auxiliaire est compar6 au contenu du compteur horaire et lorsqu'il y 
a coincidence entre les deux contenus, I'alarme est d6clench6. II est 
cependant n6cessaire dMntroduire une information d'enclenchement 

20 ou de d6clenchement de la fonction r6veil et dMntroduire I'informa- 
tion avant 12 heures (AM) 11 ou apres 12 heures (PM) n . Enfin, il est 
n6cessaire de pouvoir interrompre le fonctionnement de I'alarme. 

Ces differentes informations sont fournies au circuit de comman- 
de de la montre sous forme dMmpulsions elaborfees par le dispositif 

25 de commande. La figure 5 montre le dispositif de commande du cotS 
fond de boTte et elle permet de mieux comprendre la fagon dont les 
contacts 6lectriques sont fermes pour elaborer les impulsions 
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eiectriques dont il vient d'etre fait mention, c'est-a-dire la fagon 
dont est r6alis6 Pensemble de commande de Petat. 

I Ces signaux sont elabores par Paction de contacts mobiles sur 
des plots conducteurs a,b,c associes respectivement aux pistes 
5 conductrices 30,32 et 31 du circuit imprimS de la montre. Le contact 
avec le plot b est directement command^ par le levier 8 sous Paction 
du bouton-poussoir 18. Ce premier contact est realist par une piece 
36 montre pivotante autour de Paxe 38 solidaire du bati de la mon- 
tre. La piece 36 comporte d'une part, une branche formant contact 

10 6lectrique 36a et, d'autre part, une branche 36b definissant une 
glissiere 40. Un plot 42 solidaire du levier 8 est assujetti a se 
deplacer dans la glissiere 40. On comprend qu'ainsi, quelle que soit 
la position de la tige, une action sur le poussoir 18 provoque un 
pivotement du levier 8 et la cooperation entre le plot 42 et la 

15 glissiere 40 entraine un pivotement de la piece 36 autour de Paxe 
38 ; Le contact mobile 36a vient ainsi au contact du plot b lorsque le 
poussoir 18 est enfonc6 par Putilisateur. 

Les plots a et c sont associes 3 des lames de contact 50 et 52 
mont6es a I'extr6mit6 de pieces pivotantes 54 et 56. Les pieces 54 et 

20 56 sont montees pour pouvoir librement pivoter autour des axes 
fixes 58 et 60. A leur deuxieme extrSmite, les pieces 54 et 56 sont 
munies de palpeurs respectivement references 62 et 64. Par ailleurs, 
une came 66 est solidaire en rotation de la roue 12. Cette came est 
symetrique par rapport a une droite coupant Paxe de pivotement 

25 d6fini par Paxe 12a, Elle comporte deux depressions 66a. Des 
ressorts de rappel 70 et 72 maintiennent les pieces 54 et 56 de telle 
maniere que les palpeurs 62 et 64 restent au contact du profil de la 
came 66. Ces ressorts de rappel 70 et 72 font partie int6grante 
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d ! une piece de maintien 74. La piece de maintien 71 est rendue 
solidalre du bati par I'intermediaire de la vis 76 et des prolonge- 
ments des axes de pivotement 58 et 60 des pieces 52 et 54. Lorsque 
le palpeur 62 ou 61 est dans une depression 66a de la came 66 , la 

5 lame de contact associ6e 50 ou 52 n'est pas en contact avec le plot 
correspondant a ou c. Au contraire lorsque ces palpeurs ne sont 
pas au contact des depressions, la lame de contact correspondante 
entre en contact avec le plot a ou c associ6. Les figures 5a et 5b 
illustrent l'6tat des contacts a et c ainsi que I' information affich6e 

10 par le disque 16 en fonction de la position angulaire de la came 66. 
Sur ces figures on appelle 0 I'angle entre une direction fixe OY et 
la direction OX Ii6e a la came et passant par les depressions 66a. 
Par ailleurs, sur le tableau 5b, un contact est affecte de la valeur 
"0" lorsqu'il est ouvert et de la valeur "1" lorsquMI est ferm6. Les 

15 depressions 66a du profil de la came 66 correspondent £ un angle 
au centre tel que le tableau de la figure 5b soit effectivement 
realise. 

II decoule de la description que, d chaque fois que I'utilisateur 
appuie sur le bouton-poussoir 18 lorsque la tige de commande est en 

20 position r6veil, I'indicateur 16 progresse d'un pas et simultan6ment, 
un signal eiectrique de codage correspondant apparait sur les pistes 
conductrices 30 et 34, commandant ainsi le module 6lectronique de la 
montre. Au contraire, si la tige de commande est dans une autre 
position, il n'y a aucune action sur les contacts a et c, mais le 

25 contact b est ferme 3 chaque pression sur le poussoir 18. La fagon 
dont les impulsions eiectriques eiaborees par la fermeture des 
contacts a, b et c est decrite dans la demande de brevet europ6en 
deja citee ou ils portent les memes references. II n'est done pas 
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utile de d§crire ici ces circuits . II est d'ailleurs aise de comprendre 
que les sequences d'ouverture et de fermeture de contacts 6lectri- 
ques d§crits en liaison avec les lignes 5a et 5b ne constituent qu'un 
exemple, et bien d'autres sequences seraient possibles en modifiant 
5 la came, a condition de synchroniser la came avec Ie disque d'affi- 
chage de l'§tat des fonctions. 

II va 6galement de soi que, dans d'autres types de montre r la 
came pourrait commander des organes mdcaniques proprement dits et 
non des contacts electriques. 

10 Par ailleurs, il est clair que le mecanisme, constitue dans 

Pexemple particulier d6crit par le levier 8 et le cllquet 10, pourrait 
§tre remplac6 par un autre m6canisme remplissant la meme fonction. 
II faut que ce mecanisme ait une partie active qui prenne au moins 
deux positions principales lorsque le bouton-poussoir est au repos, 

15 3 savoir une premiere position lorsque la tirette 6 est dans la 
position ou l'6tat de la fonction doit etre affich6 et une ou plusieurs 
deuxiemes positions lorsque la tirette est dans la ou les autres 
positions. 

La premiere position principale doit etre telle que, lorsque le 
20 bouton-poussoir est actionn6, le mecanisme modifie ce qui est affi- 
ch§. Au contraire, la ou les deuxiemes positions principales doivent 
etre telles que, lorsque le bouton-poussoir est actionne, le meca- 
nisme ne modifie pas ce qui est affich6. Bien que le mode de rea- 
lisation decrit en details corresponde a une solution simple, fiable et 
25 peu encombrante, il est clair que d'autres m6canismes pourraient 
etre utilises. 
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1, Dispositif de commande des fonctions d'une montre analogique 
permettant I'affichage de I'etat d'au moins une desdites fonctions 
commandees, du type comportant une tige (2) pouvant prendre 
plusieurs positions axiales par rapport au bati de la montre et une 

5 pidce (6) mont6e pivotante sur le bati et entrain6e par ladite tige, 
caract6ris6 en ce qu'il comprend en outre : 

un indicateur mobile des 6tats (16) de la fonction comman- 
ds, visible de I'ext6rieur de la montre; 

un organe de renvoi (12, 14) pour entramer ledit indicateur 
10 (16) des 6tats de ladite fonction; 

un m6canisme (8, 10) coop<§rant avec ladite piece (6) mont6e 
pivotante pour etre amen6 dans differentes positions par ladite piece 
(6) et comportant une extr6mit6 active (10b) pour coop§rer avec 
ledit organe de renvoi (12, 14); et 
15 un poussoir (18) ayant une position de repos et une posi- 

tion active, ledit poussoir (18) en position active coop6rant avec 
ledit m6canisme (8, 10) pour que ladite extr6mit6 active (10b) 
entraine un d6placement dudit organe de renvoi (12, 14) lorsque 
ladite tige (2) est dans une position predeterminee, et que ladite 
20 extr6mit6 active (10b) n'agisse pas sur ledit organe de renvoi (12, j 
14) lorsque ladite tige (2) est dans la ou les autres positions. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caract6ris6 en ce qu'il 
comprend en outre un ensemble de commande (50 a 76) de I'6tat de 
la fonction command6e comportant au moins un contact 6lectrique 
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(50, 52), ledit ensemble de commande 6tant entraTn6 par ledit 

organe de renvoi (12, 14).. 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce que 

ledit mecanisme comprend : 
5 un premier element (8) formant levier dont une premiere 

extremite (8a) est articulee sur ladite piece pivotante (6); 

un deuxifeme Element (10) formant cliquet dont une premiere 

extremite (10a) est articul6e sur une deuxieme extremity (8a) dudit 

premier 6l6ment (8), ladite extr6mit<§ active (10b) du mecanisme 
10 consistant en une deuxieme extremity dudit deuxieme element (10); 

et 

des moyens 6lastiques (20) pour appliquer une portion dudit 
premier 6l6ment (8) situ6 entre ses extnlmites contre Pextremit6 
interne (18a) dudit poussoir (18). 

15 4. Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 en ce que 
ledit organe de renvoi comprend une premiere roue dent§e (12) 
mont6e pivotante sur un axe solidaire du bati de la montre et une 
deuxieme roue dent6e (14) engrenant avec la premiere roue (12) et 
mont6e pivotante sur un deuxieme axe solidaire du bati; et en ce 

20 que ledit indicateur des 6tats comprend un disque (16) solidaire en 
rotation de ladite deuxieme roue (14), 

5- Dispositif selon la revendication 4, caracteris6 en ce que 
ledit mecanisme comprend en outre, un ergot (10c) faisant saillie 
hors dudit deuxieme element (10) entre sa premiere et sa deuxieme 

25 extremite et des moyens formant glissiere (24) solidaire du bati de 
la montre pour guider en translation ledit ergot (10c), ladite glis- 
siere (24) etant disposee pour faire cooperer ladite deuxieme extre- 
mity (10b) du deuxieme element avec la premiere roue (12) sous 
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Paction dudit poussoir (18), lorsque la premiere extremity (8a) du 
premier element (8) occupe !a position imposee par la position de la 
piece pivotante (6) quand ladite tige (2) est dans ladite position 
predeterminee et pour que ladite deuxieme extremite (10b) du 
5 deuxieme element n'agisse pas sur ladite premiere roue (12) pour 
I'autre ou les autres positions de ladite tige (2). 

6. Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 et 5, 
caracterise en ce que I'ensemble de commande de I'etat de la func- 
tion commandee comprend une came (66) solidaire en rotation de 
10 ladite premiere roue (12) et au moins un contact electrique (50, 52) 
dont la position est commandee par ladite came (66). 
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